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BAB I

PENDAHULUAN

1.1. Latar Belakang Masalah

Silakan dituliskan latar belakang masalah yang saudara bahas.

1.2. Tujuan dan Manfaat Penelitian

Silakan dituliskan tujuan dan manfaat penelitian yang saudara lakukan.

1.3. Tinjauan Pustaka

Silakan dituliskan tinjauan pustaka yang digunakan secara sistematis.

1.4. Metodologi Penelitian

Silakan dituliskan metodologi penelitian yang saudara gunakan.

1.5. Sistematika Penulisan

BAB I memuat latar belakang dari masalah, tujuan dan manfaaat penelitian,

tinjauan pustaka, metode penelitian, serta sistematika penulisan. BAB II memuat

landasan teori yang digunakan dalam penelitian ini yaitu....dst
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